INTRODUCAO
|

orimeiros modelos do tipo presa predador foi o chamado
!

de Lotka-Volterra. Este modelo foi proposto em 1925 de

dependente pelo matematico italiano Vito Volterra (1860-
pelo biofisico Alfred J. Lotka (1880-1949). A motivacao para
velo da publicacao de um estudo de um zoologista italiano
1o Humberto D’Ancona que analisou a populacao de tubaroes
presas num mar da Italia. Tal modelo basicamente diz que a
A0 das presas em relacao ao tempo € proporcional ao seu
ento natural menos as mortes por predacdo. Ja a variacao
oredadores €& proporcional ao aumento causado pela
tacao das presas menos a morte pela auséncia das presas.
ormulacao matematica € dada através um sistema de equacoes
enciails

)

X = ax — bxy

y = —cy +dxy

e x = x(t) € a populacdo de presas, y = y(t) € a populacdo de
dadores, x' e y' sdo as respectivas derivadas, a é a taxa de
scimento da populacéo de presas, ¢ € a taxa de decrescimento
orte) da populacédo de predadores, b € o coeficiente interacional
anto a captura de presas por predadores e d é o coeficiente da
orte de presas tendo como conseguéncia o0 aumento da populacao

> predadores.

OBJETIVO

0SSO objetivo fol estudar o modelo presa-predador, tanto no ponto

de vista qualitativo, quanto sob os pontos de vista numérico e grafico.
Ao final, aplicamos o conhecimento destes modelos no estudo da
Interacao entre uma praga da lavoura de cana-de-acucar chamada
oca-da-cana (Diatraea Saccharalis) e vespas (Cotesia flavipes)

Jadoras desses animais.

METODO

elhor fol

entendimento do modelo presa-predador,
tudo sobre sistemas do tipo Lotka-Volterra que rege
0 apos esta andlise, utilizamos dados reais de
iIsaram e estudaram sobre esta problematica.
elo utilizamos a linguagem de programacao
averiguar as variacoes das populacoes de
controle biologico da broca da cana-de-

acucar po ssa praga com a vespa seu predador.
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RESULTADOS E DISCUSSAO

Os resultados sao sumarizados em graficos de x = x(t) e y = y(t),
além da curva que relaciona x e y e gue mostram o carater periodico
tipico dos modelos presa predador, em que a populacdo da praga é

controlada pela populacao de vespas.

Evolucao das populagdes de brocas e vespas
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Grafico 1 — Populacdes (Brocas e Vespas) x Tempo (Dias)
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Grafico 2 — Quantidade de Vespas (Populagbes) x Quantidade de Brocas (Populacgtes)

CONCLUSAO

Utiizando o modelo presa-predador

conseguimos analisar o
comportamento do crescimento e do decrescimento das populacoes
de brocas e vespas 0s quais sao muito importantes para o controle
da praga. Este tipo de problema tem importancia tanto do ponto de
visto econOmico, pois estas pragas causam drande prejuizo as
lavouras de cana-de-acucar, quanto do ponto de vista ambiental, pois
0 uso de controle biolégico (vespas) tem potencial para ser um

substituto no controle quimico (pesticidas).
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